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Prologo

La Organizacion Internacional de Metrologia Legal (OIML) es una organizacion mundial e intergubernamental,
cuyo objetivo primario es armonizar las regulaciones y los controles metroldgicos, de sus Estados Miembros,
aplicados por los servicios metrolégicos nacionales u organizaciones relacionadas. Las categorias principales de
las publicaciones de OIML son:

¢ Recomendaciones Internacionales (OIML R): son regulaciones modelo, que establecen las
caracteristicas metrologicas requeridas por ciertos instrumentos de medicion y, que especifican
métodos y equipamiento para verificar su conformidad. Los Estados Miembro de OIML
implementaran estas Recomendaciones, en la mayor medida posible;

¢ Documentos Internacionales (OIML D): son documentos de naturaleza informativa, que pretenden
armonizar y mejorar el trabajo en el campo de la metrologia legal;

e Guias Internacionales (OIML G): son documentos de naturaleza informativa, como los anteriores,
gue pretenden dar directrices para la aplicacion de ciertos requerimientos de la metrologia legal; y

e Publicaciones Basicas Internacionales (OIML B): definen las reglas operativas de los varios sistemas
y estructuras de OIML.

Los Proyectos de Recomendaciones, Documentos y Guias, son desarrollados por Comisiones Técnicas 0
Subcomisiones, que incluyen representantes de los Estados Miembros. Algunas instituciones internacionales y
regionales también participan de una consulta base. Se han establecido acuerdos cooperativos entre OIML y
ciertas instituciones, tales como 1SO y la IEC, con el objetivo de evitar requisitos contradictorios.
Consecuentemente, los fabricantes y usuarios de instrumentos de medida, laboratorios de ensayo, etc... pueden
aplicar de manera simultanea las publicaciones OIML vy las de otras instituciones.

Las Recomendaciones Internacionales, los Documentos, las Guias y las Publicaciones Béasicas se publican en
inglés (E) y se traducen al francés (F), y estan sujetas a revisiones periddicas.

Adicionalmente la OIML publica o participa en las publicaciones de Vocabularios (OIML V) y
periédicamente comisiona a expertos en metrologia legal para escribir Reportes de Expertos (OIML E). Los
Reportes de Expertos tienen como objetivo proporcionar informacién y asesoramiento, y estan escritos
solamente desde el punto de vista de su autor, sin la participacion de una Comisién o de una Subcomision
Técnica, ni de la Comision Internacional de Metrologia Legal. Por lo tanto, no necesariamente representan el
punto de vista de la OIML.

Esta publicacion — referencia OIML R 76-2, Edicion 2007- fue desarrollada por la Subcomision Técnica TC
9/SC 1 Instrumentos de funcionamiento No automdtico. Fue aprobada para su publicacion final, por la
Comision Internacional de Metrologia Legal en el afio 2007 y serd enviada a la Conferencia Internacional de
Metrologia Legal en el afio 2008, para recibir una sancién formal. Reemplaza a la edicion previa de R 76-2
(1993).

Las Publicaciones OIML se puede descargar de la pagina web de la OIML con formato de archivos PDF.
Informacion adicional sobre Publicaciones de OIML se pueden solicitar a la Jefatura de la Organizacion.

Bureau International de Métrologie Légale
11, rue Turgot - 75009 Paris - France
Téléphone: 33 (0)1 48 78 12 82

Fax: 33 (0)1 4282 17 27

E-mail: biml@oiml.org

Internet: www.oiml.org




OIML R 76-2: 2007 (E)

Introduccidn

“El reporte de evaluacion de modelo”, objeto de la R76-2, tiene como objetivo presentar, en un formato
estandarizado, los resultados de varios ensayos realizados a un modelo de instrumento de pesaje no
automatico que deben enviarse con vistas a su aprobacion. Estos ensayos se describen en los Anexos Ay B de
laR 76-1.

Se recomienda enfaticamente a todos los servicios de metrologia o a los laboratorios que evalen los modelos
de instrumentos de pesaje no automético de acuerdo con R 76-1 o a regulaciones regionales o nacionales
basadas en OIML R76-1, utilizar directamente este “Reporte de evaluacion de modelo” o luego de su
traduccion a otra lengua que no sea inglés o francés. Su utilizacion en inglés o francés, o en ambas lenguas
simultadneamente, es aln mas recomendada cuando los resultados de los ensayos se tengan que enviar a las
autoridades de aprobacion de otro pais, por parte del pais que realiz6 los ensayos, cuando estos paises estén
bajo acuerdos de cooperacion bilateral o multilateral. En el marco del Sistema de Certificacién para
Instrumentos de Medicion de la OIML y del Acuerdo de Aceptacion Mutua (MAA) de la OIML, el uso de este
formato de reporte es mandatorio en francés y/o en inglés y si aplica, con traduccién a los idiomas nacionales
de los paises que emiten estos certificados.

“La informacion concerniente al equipamiento de ensayo utilizado para la evaluacion de modelo” debe
comprender todo el equipamiento de ensayo, que ha sido utilizado en la determinacion de los resultados de
ensayo presentados en un reporte. La informacién puede consistir en una lista corta que contenga solo los
datos esenciales (nombre, modelo, nimero de referencia para el propdésito de trazabilidad). Por ejemplo:

= Estandares de verificacion (precision o clase de precisién y nimero);

= Simulador para ensayo de modulos (nombre, modelo, trazabilidad y nimero);

= Ensayo climéatico y cdmara de temperatura estatica (nombre, modelo y nimero);

= Ensayos eléctricos, rafagas de tension (Bursts- transitorios) (nombre del instrumento, modelo y
ndmero);

= Descripcion del procedimiento de calibracién de campo para el ensayo de inmunidad a los campos
electromagnéticos radiados

Nota relativa a la numeracion de las siguientes paginas

Adicionalmente a una numeracion secuencial: “R 76-2 pagina .....” al final de las paginas de esta publicacion,
se deja un lugar especial en la parte superior de cada pagina (comenzando con la pagina siguiente) para
numerar las paginas de los reportes establecidos siguiendo este modelo: en particular algunos ensayos (por
ejemplo: desempeiio de pesaje) deben repetirse varias veces y cada ensayo debe ser reportado
individualmente en una pagina separada de acuerdo al formato relevante; de manera andloga un instrumento
de rango multiple debe ser ensayado separadamente para cada rango y se debe completar un formulario
separado para cada rango (incluyendo el formulario de informacion general). Para un reporte dado, es
recomendable completar la numeracién secuencial de cada pagina, indicando el nimero total de paginas del
reporte.
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Instrumentos de pesar de funcionamiento no automatico
Reporte de evaluacion de modelo

NOTAS EXPLICATIVAS

Significado de los simbolos

| = Indicacion
In = Indicacién nimero
L = Carga

AL = Carga adicional al siguiente punto de cambio

P =1 +%e— AL = Indicacion previa al redondeo (indicacion digital)
E =l-L o =P-L o =l+%e—-AL-L =Error
Ec = Error corregido

emt = error maximo tolerado (valor absoluto) (mpe=siglas en inglés)
IBE = Instrumento bajo ensayo (EUT=siglas en inglés)

El/los nombre(s) o simbolo(s) de la(s) unidad(es) utilizado(s) para expresar los resultados de ensayo debe ser
especificados en cada formulario.

Para cada ensayo, el “RESUMEN DE EVALUACION DE MODELO” y
la “LISTA DE VERIFICACION” deben completarse de acuerdo con este
ejemplo:

FALLO

x| APROBADO

cuando el instrumento aprobd el ensayo:
cuando el instrumento no superd el ensayo:
cuando el ensayo no es aplicable: — | -

X

Los espacios de las casillas en blanco en los encabezamientos del reporte deben llenarse siempre de acuerdo
con el siguiente ejemplo:

Al comienzo Valor max Al final
Templ: 205 212 OC
Hum. rel.: %
Hora:
Pres. bar.: hPa
donde:
Temp. = temperatura

Hum.rel. =humedad relativa
Pres. bar. = presion barométrica (la presion barométrica es necesaria para el ensayo de estabilidad de la pendiente (span)
y cuando lo especifican las disposiciones de ensayo IEC; en otros casos puede ser necesaria solo para los instrumentos de
clase ).

“Fecha” en el reporte de ensayo se refiere a la fecha en que se realizé el ensayo.
En los ensayos de perturbaciones (12.1 a 12.7) son aceptables las fallas mayores a e, siempre que se detecten

y se actle sobre ellas o que sean el resultado de circunstancias tales que esas fallas no se considerardn como
significativas (ver T.5.5.6 en R 76-1); se dard una explicacion apropiada en la columna “Si (observaciones)”.

Los numeros entre corchetes se refieren a los apartados correspondientes de OIML R 76-1.
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Informacion general concerniente al modelo

|:| Instrumento completo |:| Modulo® con fraccion de error p; l:l

Clase de precision®: I:I @ I:I a I:I ap |:| a

|:| Indicacion automatica |:| Indicacién semiautomatica |:| Indicacién no automatica

Min=[ ]

e = MéXl = d]_ E N1 3
€, = MéXz = d, = Ny 3
€3 = MéX3 = d3 = N3 =

N — N —
U=V U= [V Une= [V 1= JHz Bateria, U= [V

Dispositivo de puesta a cero Dispositivo de Tara:
|:| No automatico |:| Equilibrio de Tara |:\ Dispositivo combinado de Cero/Tara
|:| Semiautomatico |:| Pesaje de Tara
|:| Puesta a cero automatica |:| Dispositivo de Tara predeterminada
|:| Puesta a cero inicial |:| Tara substractiva
|:| Mantenimiento de cero |:| Tara aditiva

Rango de puesta a cero inicial £ J%wdemax Rangode Temperatura] | °C
Impresora: |:| Incorporada Conectada |:| Hay puerto pero No hay puerto

no esta conectada

Instrumento presentado: ... Celdadecarga: cooiiiii e,
Nro. de identificacion: ... Fabricante:
Version de software: L Modelo:
Equipamiento conectado: ... Capacidad:

.................................. Cantidad:
Interfaces (cantidad, tipo): ..........coooiiiiiiiiiiiinnn.. Simbolo de clasificacion: ...,

.................................. Observaciones:
Periodo de evaluaCion: .o
Fecha del reporte: s
ObServador: e
1

El equipamiento de ensayo (el simulador o una parte del instrumento completo) conectado al médulo se definira en el/los formulario/s de ensayo
utilizadof/s.

Por favor considerar que las denominaciones de clase utilizadas de aqui en adelante en esta Recomendacion, no incluyen el dvalo alrededor del
ntmero para mejorar la claridad del texto del Formato del Reporte de Ensayo.
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Informacion general concerniente al modelo
(continuacion)

Utilizar este espacio para indicar observaciones adicionales y/o informacion: equipamiento de conexion,
interfaces, celdas de carga, opciones del fabricante con respecto a la proteccién contra perturbaciones
(5.1.1a05.1.1 bde R 76-1), etc...
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Informacion concerniente al equipamiento de ensayo
utilizado para le evaluacion de modelo
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Resumen de la evaluacion de modelo

Nro. de soliCitud: e
Designacion del modelo: ...

5
SHESE .
Ensayos 2 | 8 | o |Observaciones
< D x <
oo o
< LL
1 | Desempefio del pesaje Inicial °C
°C
°C
°C
°C
°C
°C

2 | Efecto de la temperatura en la indicacién sin carga

3.1 |Excentricidad usando patrones de masa

3.2 | Excentricidad usando cargas rodantes

4.1 |Movilidad

4.2 |Sensibilidad

5 | Repetibilidad

6.1 |[Retorno acero

6.2 |Fluencia (Creep)

7 | Esiahilidasdel aauiibrio Impresién, almacenamiento
Puesta a cero, equilibrio de tara

8 | Desnivelacion

9 |Tara

10 [Tiempo de calentamiento (puesta en régimen)

11 [Variaciones de tension

12.1 | Caidas de tension de red de CA e interrupciones breves

12.2 | Bursts (rafagas de tension) 8) Lineas de alimentacion

b) Circuitos I/O y lineas de comunicacion

12.3 | Ondas de choque a) Lineas de alimentacion de CA

b) Otro tipo de lineas de alimentacién

12.4 | Descargas electrostéticas &) Aplicacion directa

b) Aplicacion indirecta (solo descargas de contacto)

12.5 | Inmunidad a los campos electromagnéticos radiados

12.6 | Inmunidad a los campos de radio frecuencia conducidos

Transitorios eléctricos en a) Conduccién por lineas de alimentacion de
12,7 | instrumentos alimentados por baterias externas de 12 V'y 24 V

el suministro eléctrico de un  b) Acoplamiento capacitivo e inductivo en

vehiculo de carretera lineas distintas a las de la alimentacién
a) Ensayo inicial (a temperatura de referencia)
13 | Calor htimedo, b) Ensayo a alta temperatura y 85 % de
régimen estable humedad relativa

c) Ensayo final (a temperatura de referencia)

14 |Estabilidad del span

15 | Durabilidad 8) Ensayo inicial

b) Ensayo final

EVALUACIONES

16 | Evaluacién de la construccion del instrumento

17 | Lista de verificacion

Observaciones:
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1 DESEMPENO DEL PESAJE (A.4.4) (A.5.3.1)
(Célculo del error)

Nro. de solicitud:

Designacion del modelo: ...

Fecha:
Observador:

Division

de verificacion, €1

Resolucién durante

eNSAY0 (MENOF QUE ). oorieiit et et ettt ete e ee e eanans

Al comienzo Valor max Al final

Temp.:

Hum. rel.:

Hora:

Pres. bar.:

(solo clase I)

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente

Puesta a cero inicial > 20 % de la Max: |:| Si

|:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

[ ]No (verR76-1, A4.4.2)

|:| En operacion

°C
%

hPa

E=l+%e-AL-L
E. = E - Eq con Eq = error calculado en o cerca de cero
Indicacion, | Incremento
Carga, L ' de carga,
l ) AL

Error, E

Error corregido, E¢

! T

emt

Verificar si |E;| < |emt|

|:| Aprobado |:| Fall6

Observaciones:

10
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2 EFECTO DE LA TEMPERATURA EN LA INDICACION SIN CARGA (A.5.3.2)

Nro. de soliCitud:

Designacion del modelo: L

FeCha:

ObSEIVadOr:
Divisidn de VerificaCion, €:
Resolucion durante ensayo (MENOK QUE €): coeeninine ittt e e e e e e e

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo |:| En operacion
P=I1+%e-AL
Pag.del Temp | Indicacion de | Incremento Cambio de

Fecha Hora

reporte* (°C) cero, | de carga, AL P AP ATemp.

cero por.. °C

AP = diferencia de P para dos ensayos consecutivos a diferentes temperaturas
ATemp. = diferencia de Temp. para dos ensayos consecutivos a diferentes temperaturas

Verificar si el cambio de cero cada 5 °C es menor a e (clase Il, 11 o 1111)
Verificar si el cambio de cero cada 1 °C es menor a e (clase 1)

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

“ Indicar la pagina del Reporte del ensayo de pesaje relevante, cuando los ensayos de pesaje y el ensayo del efecto de la
Temperatura en la indicacion sin carga se realicen conjuntamente (ver R 76-1, Figura 11).

11
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3 EXCENTRICIDAD (A.4.7)
3.1  Excentricidad usando patrones de masa (A.4.7.1, 2y 3)

Nro. de solicitud: ..o
Designacion del modelo: ............oooeiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.:

Division Hum. rel.:

de verificacion, €1 Hora:

Resolucion durante Pres. bar.:

eNSaY0 (MENOF QUE ): oeviritieieiie ettt ereeeaeaaens (solo clase I)

1) Ensayo/s realizado/s a un instrumento movil (A.4.7.5): |:| Si | |:| No
2) En caso de la opcion “Si” para 1) se aplicaron: A4.7y A471aA474

3) En caso de la opcion “No” para 2): Descripcion de ensayo/s de excentricidad D Si D No

(ver A.4.7.5) en “Observaciones”

Ubicacién de las cargas de ensayo: indicar en un esquema (ver ejemplo de abajo) las ubicaciones sucesivas de las
cargas de ensayo, utilizando nimeros que deben repetirse en la tabla de abajo.

]

También indicar en el esquema la ubicacién de la pantalla o de otra parte perceptible del instrumento.

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esté:

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

E=I+%e-AL-L

E. = E— Eq con Eq = error calculado en o cerca de cero  determinado antes de cada medicion

Ubicacion Cara L Indicacion, Incremento Error Error emt
ga, | de carga, AL , corregido, E,

1
2
3
4

Verificar si |E;| < |emt|

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

12
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Reporte pag. ..../....

3.2Excentricidad usando cargas rodantes (A.4.7.4)

Nro. de solicitud:

Fecha:

Observador:

Divisién de
verificacion, e:
Resolucién durante
ensayo (menor que e):

Designacion de modelo: ..........o.ooviiiiiiiiiiii

Numero de secciones del receptor de carga dividido |:|
Ubicacién de las cargas de ensayo para cada seccion del receptor de carga: indicar en un esquema (ver ejemplo de abajo)
las ubicaciones sucesivas de las cargas de ensayo, utilizando nimeros que deben repetirse en la tabla de abajo. También

indicar en el esquema la ubicacién de la pantalla o de otra parte perceptible del instrumento.

Al comienzo Valor max Al final

Temp.

Hum.rel

Hora:

Pres. bar.:

(solo clase I)

I:l Receptor de carga no dividido

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esté:
|:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

|:| No existente

E=1+%e-AL-L

E. = E — E, con E, = error calculado en o cerca de cero

°C
%

hPa

Direccion

Seccion % @)

Ubicacion

Carga, L

Indicacion,
|

Incremento
de carga, AL

Error

Error
corregido, E;

emt

Verificar si |E¢| < [emt]|

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

13
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Reporte pag. ..../....

4 MOVILIDAD Y SENSIBILIDAD

4.1 Movilidad
4.1.1 Indicacion digital (A.4.8.2)

Nro. de Solicitud:

Designacion del modelo:

Al comienzo Valor max Al final

Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum. rel.: %
Division de verificacion, € ... Hora:
Division de escala, d: e Pres. bar.: hPa
Indicacion, Carga Carga extra, Indicacion,
Carga, L Iy removida AL 97808 110 2 I 2~
Verificarsi l,—1,>d
|:| Aprobado |:| Fallo
Observaciones:
4.1.2 Indicacién analégica (A.4.8.1)
Nro. de Solicitud:
Designacion del modelo: .o Al comienzo  Valor max Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum. rel %
Division de verificacion, €: ... Hora:
Division de escala, d: e Pres. bar.: hPa

Carga, L

Indicacion,
Iy

Carga extra
= |emt|

Indicacion,
I,

-1

Verificar si I, — 1, > 0.7 emt

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

14
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Reporte pag. ..../....

4.1.3 Instrumento con indicaciéon no automatica
(A.4.8.1)

Nro. de Solicitud.: ...
Designacion del modelo: ............cooiviiiiiiiiinnnn.

Fecha: Al comienzo Valor méax Al final
Observador: e Temp.:
Hum. rel.:
................................................ Hora:
................................................ Pres. bar.:
Caroa L Indicacidn, Carga extra  |Desplazamiento
9a, | =0.4]emt| |visible
* Indicar un desplazamiento visible con un simbolo “+”
Registrar si hay un desplazamiento visible
|:| Aprobado |:| Fallo
Observaciones:
4.2 Sensibilidad (instrumento con indicacién no automatica) (A.4.9)
Nro de Solicitud.: o
Designacion del modelo: ... ..o
Fecha: Al comienzo Valor méx Al final
Observador: Temp:
Hum. rel:
................................................ Hora:
................................................ Pres. bar:
Carga extra Desplazamiento permanente
Carga L = emt| del elemento indicador
mm
mm
mm

Registrar si el desplazamiento permanente es igual o mayor a:

1 mm para un instrumento de clase de precision 1 o Il

2 mm para un instrumento de clase de precision 111 o 1111 con Mé&x < 30 kg
5 mm para un instrumento de clase de precision 111 o 1111 con Max > 30 kg

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

°C
%

hPa

°C
%

hPa
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5 REPETIBILIDAD (A.4.10)

Nro. de Solicitud: oo
Designacion del modelo: ...........oovviiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel. %
verificacion, €: L Hora:

Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa
(MENOK QUE B): e (solo clase I)

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente |:| En operacion

Carga (pesadas 1-10) | Carga (pesadas 11-20) |

E=1+1/2e-AL-L

Indicacién Incremento E Indicacion Incremento £
de carga, | de carga, AL de carga, |  |de carga, AL
1 11
2 12
3 13
4 14
5 15
6 16
7 17
8 18
9 19
10 20
Emax — Emin (pesadas 1-10) | | Eméx — Emin (pesadas 11-20) | |
emt | | emt | |
Verificar si a) E <emt (3.6 of R 76-1)
b) Emax — Emin < valor absoluto para emt(3.6.1 de R 76-1)

I:IAprobado I:I Fallo

Observaciones:
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6 DEPENDENCIA DEL TIEMPO (Variacion de la indicacion en el tiempo).
6.1 Retornoacero (A.4.11.2)

Nro. de Solicitud.: ..
Designacion del modelo: ..ot

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp: °C
Divisién de Hum. rel: %
verificacion, €: L Hora:

Resolucién en ensayo Pres. bar: hPa
(MENOK QUE B): e (solo clase I)

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de pesaje
P=1+%e—-AL
Carga, Indicacién | Incremento
Hora de lectura Lo de cero, Iy | de carga, AL P
0 min Py =
Carga durante 30 minutos = \:‘
Cambio luego de 30 minutos:

30 min ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Pso = |A(P3o— Po)| =
Para instrumentos de multiple rango mantenerlos descargados por méas de 5 minutos: Cambio luego de 5 minutos:
| 35 min l ‘ ‘ ‘ ‘Pss = ‘ |A(P3s— P3o) |
Verificar si a) [A(Pso— Po) [<05 e

b) |A(Ps5— P3p) | < e1 (solo para instrumentos de rango maltiple)

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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6.2  Creep (ensayo de fluencia) (A.4.11.1)

Nro. de Solicitud: oo
Designacion del modelo: ...........oovviiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp:
Divisién de Hum.rel:
verificacion, €2 Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.:
(MENOK QUE B): e (solo clase I)
P=1+%e—-AL
— |
Hora de lectura Carga, Indicacion, ncremento de p AP
L | carga, AL
0 min
5 min
15 min
30 min”
1h
2h
3h
4h

AP = diferencia de P al comienzo (0 min) y P en el momento especificado.

*

Si se verifica la condicion a), el ensayo concluye. Si lo anterior no sucede, se debe continuar el ensayo
por las préximas 3,5 horas y la condicion b) se debe cumplir.

Condicién a): AP <0.5 e luego de 30 minutos; y
AP < 0.2 e entre la indicacién obtenida a los 15 minutos y la obtenida a los 30 minutos

Condicion b): AP < valor absoluto del emt durante el periodo de 4 horas

Verificar si se cumple la condicion a) o la b)

|:| Aprobado I:l Fallo

Observaciones:

°C
%

hPa
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7 ESTABILIDAD DEL EQUILIBRIO (A.4.12)

Nro. de Solicitud.: ..o
Designacion del modelo: ... ...

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp: °C
Division de Rel. h: %
VErificacion, 1 Hora:

Resolucion en ensayo Pres. bar: hPa
(MENOK QUE B): e (solo clase I)

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

I:l No existente |:| No esta en operacion I:l Fuera del rango de trabajo I:l En operacién
En el caso de impresién o de almacenamiento de datos;
Carga Primer valor de peso impreso o Lectura durante 5 s después de impresion
Nro. (aprox 50 % de Max) | @almacenado luego de la perturbacion y del o0 almacenamiento
comando
Valor minimo Valor maximo
1
2
3
4
5

Verificar si el primer valor de peso impreso o almacenado, no se desvia en mas de 1 e de las lecturas durante 5 segundos
después de la impresion o el almacenamiento (solo se permiten dos valores consecutivos)

|:| Aprobado |:| Fallo
En el caso de puesta a cero o equilibrio de tara:

Puesta a cero Eog=lg+%e—-AL-L,
o (Stwe | 5 nememn b ®°] e
1
2
3
4
5
Equilibrio de tara Eg=lg+%e—-AL-L,
o e Teots, | o [PEmeoleR o,
equilibrio de Tara
1
2
3
4
5

Aplicar la carga cero o de tara, alterar el equilibrio e inmediatamente accionar el dispositivo de puesta a cero
o de tara, aplicar L, si es necesario y calcular el error de acuerdo con A.4.2.3/A.4.6.2 de R 76-1. Repetir 5
veces.

Se aplicara Ly (10 e) solo si esta en operacion un dispositivo automatico de puesta a cero o de mantenimiento de cero.
L, se aplicara luego de haber liberado los dispositivos de tara o puesta a cero, inmediatamente luego que se muestre
el cero la primera vez.

Verificar si Eg<0.25 e

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

*%
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8 INCLINACION (A5.1, A5.1.1-A5.1.3)

Nro. de Solicitud.:
Designacion del modelo: ...........ooiviniiii

Fecha:

Observador:

Division de

verificacion, e:
Resolucién en ensayo
(menor que e):

Al comienzo Valor max Al final

Temp:

Rel. h:

Hora:

Pres. bar:

(solo clase 1)

[ ] Instrumento con dispositivo nivelador e indicador de nivel

[ ] Instrumento con sensor automético de desnivel

[_] Instrumento sin indicador de nivel o sensor automatico de inclinacién

|:| Instrumento mavil con sensor automatico de inclinacion

|:] Instrumento mavil con suspension cardanica

Valor limite de inclinacion = |

Presentar, si es que posee (y si es apropiado en una hoja separada) un esquema del
receptor de carga mostrando la ubicacion del indicador de nivel o la direccion del

desnivel.

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esté:

|:| No existente

E,=l,+%e—AL L

Ec v= Ev - Ev 0
Carga, L

descargado I, =
AL, =
EvO =
L= Iv =
AL, =
E, =
Ecv=
(Méx) I, =
AL, =
E, =
Ecv=

Verificar si las diferencias son: a)

|:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

(v=1,2,3,4,5), |, = Indicacion, AL, = Carga adicional

con E, o = error calculado en cero o cerca de cero

Posicién de
referencia

)

1

Posicion inclinada
indicando el valor limite de la inclinacién

® O € O

2 3 4 5

usan para venta directa al pablico)
b) <valor absoluto de emt para el instrumento cargado

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

°C
%

hPa

2e=

|E10— Evolmax =

emt =

|Ec 1— Ec v|méx =

emt =

|Ec 1— Ec vlméx =

<2 e para el instrumento descargado (no valido para instrumentos clase |1, si se

20




OIML R 76-2: 2007 (E)

Reporte pag. ..../....

9  TARA (ENSAYO DE PESAJE) (A.4.6.1)

Nro. de Solicitud:

Designacion de modelo: ... .......ooiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel.: %
verificacion, €: L Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa
(MENOK QUE B): e (solo clase I)
El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:
[ ] No existente [ ]No esté en operacién | | Fuera del rango de trabajo [ | En operacion
E=1+%e-AL-L
E. = E — Eq con Eq =error calculado en cero o cerca de cero®
Indicacién, | Incremento de Error, E Error corregido, Ec
Carga, L la carga, AL emt
T ! T ! ! T

Primera

carga de Tara

Segunda

carga de

Tara

Verificar si |E¢| < |emt]|

|:| Aprobado I:l Fall6

Observaciones:
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10 TIEMPO DE CALENTAMIENTO (PUESTA EN REGIMEN) (A.5.2)

Nro. De Solicitud .o
Designacion de modelo: ... ...

Al comienzo Valor max Al final

Fecha:

Observador: Temp.:
Division de Hum. rel.:
verificacion, €: L Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.:
(MENOK QUE B): e (solo clase I)

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

°C
%

hPa

[ ] No existente [ ]No esté en operacion [ | Fuera del rango de trabajo [ | En operacion
Duracion de la desconexion antes del ensayo: |:| horas
E=1+%e-AL-L
Eo = error calculado antes de cada medicidn, en cero o cerca de cero (descargado)
E, = error calculado con carga (cargado)
- Indicacion, |Incremento de Err _
Hora Carga, L | la carga, AL or, E.—Eg emt =
Descargado .
0 min
Cargado ‘
Descargado .
5 min
Cargado ‘
Descargado .
15 min
Cargado ‘
Descargado .
30 min
Cargado ‘

“ considerada desde el momento en que se ve por primera vez una indicacion.

Verificar si |E_ — Eg| < [emt|

|:| Aprobado |:| Fall6

Observaciones:
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11 VARIACIONES DE TENSION (A.5.4)

Nro. de Solicitud: oo
Designacion del modelo: ..........oo.oviiiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel.: %
verificacion, e: L Hora:

Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa
(MeNOK QUE B): e (solo clase I)

[ ] Red eléctrica (CA), A5.4.1
|:] Dispositivo externo (o enchufable) de suministro de energia (CA o CC), A.5.4.2
|:| Alimentacién a baterias recargables, si es que es posible la (re)carga durante la operacién del instrumento, A.5.4.2

|:| Alimentacién a baterias no recargables incluyendo baterias recargables si es que no es posible la (re)carga
durante la operacion del instrumento, A.5.4.3

|:| Fuente de alimentacion: bateria de vehiculos de carretera de 12V 024 V, A5.4.4

Uen=[_ VvV Um=[___ ]V Um=[__]v

Calcular los limites inferiores y superiores de las tensiones aplicadas de acuerdo con A.5.4. Si el rango de voltaje est4
indicado (Unin / Unmax), Utilizar el valor promedio como valor de referencia.

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/estéa:

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo |:| En operacion
Tipo de fuente de alimentacion (si un instrumento tiene mas de una fuente de alimentacion):..........cccoceovvivineiinirnnenn
E=l+%e-AL-L E. = E — Eq con Eq = error calculado en cero o cerca de cero
Voltaie U, Carga, Indicacién, |Incremento de Error, Error emt
! (V) L | la carga, AL E corrregido,E¢
. 10e=
Valor de referencia
PP 10e=
Limite inferior
. . 10e=
Limite superior
Tipo de fuente de alimentacion (si un instrumento tiene mas de una fuente de alimentacion):..........ccccoeevvrerirerersirinens
E=1+%e—-AL-L E. = E - Eq con E, = error calculado en cero o cerca de cero
Voltaie U, Carga, Indicacion, |Incremento de Error, Error emt
! V) L I la carga, AL E corrregido, E
. 10e=
Valor de referencia
PP 10e=
Limite inferior
10e=

Limite superior

Verificar si |E¢| < [emt]|

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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12

PERTURBACIONES ELECTRICAS

12.1 Caidas de tension de red de CA e interrupciones breves (B.3.1)

Nro. de Solicitud.:

Fecha:
Observador:
Division de

verificacion,

e:

Resolucién en ensayo
(menor que e):

Designacion del modelo: ............ooiviiiiiiiiii

Voltaje de red de alimentacion:

UHOI’T'I |

Temp.:
Hum.rel.:
Hora:
Pres. bar.:

v]

Uml’n

Al comienzo Valor max Al final

°C

%

hPa

V] Une
Tension de alimentacion de ensayo: Uyeg = Upom 0 €l valor promedio de Upin ¥ Umax

Perturbacion Resultado
o ampius oo 00 ] e | mson | ey i
test ciclos >10 >10s No Si (ver observaciones)
Sin perturbacion
0% 0.5
0% 1
40 % 10
70 % 25
80 % 250
0% 250

Verificar si sucede una falla significativa

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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12.2 Raéfagas de tension (bursts) (B.3.2)
a) Lineas de alimentacién

Nro. de Solicitud.: ...
Designacion del modelo: ...........coviiiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel.: %
Verificacion, 81 Hora:

Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa

(MENOF QUE B): e

Voltaje de red de alimentacion: Unom | Vv | Unmin

V] U
Tension de alimentacion de ensayo: U = Unom 0 €l valor promedio de Upin Y Umax

Tension de ensayo (bursts) en cada conexidn de las lineas de alimentacién: 1 kV

Duracidn del ensayo en la conexion y en cada polaridad: 1 min

Perturbacion Resultado

Bursts en la conexion

Falla significativa (> €)

Carga . N/
g L N PE Polaridad |  Indicacion, | 0 deteccion y reaccion
o A A
tierra tierra tierra No Si (ver observaciones)
Sin perturbacion
ositivo
X P -
negativo

Sin perturbacion

positivo

negativo

Sin perturbacion

ositivo
X p

negativo

L = fase, N = neutro, PE = Puesta a tierra

Verificar si ocurren fallas significativas

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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b) Circuitos 1/0 y lineas de comunicacién

Nro. de Solicitud: oo
Designacion del modelo: ...... ..o

Fecha:
Observador:

Division de

Verificacion, €1

Resolucién en ensayo

(MeNOK QUE €): e

Al comienzo Valor max Al final

Temp.:
Hum. rel.:
Hora:

Pres. bar.: |

°C
%

hPa

Tension de ensayo (bursts) en cada cable/interfaz (sefiales de entrada/salida (1/0), datos y lineas de control): 0.5 kV

Duracion del ensayo en cada cable/interfaz y en cada polaridad: 1 min

Perturbacién

Resultado

Carga Bursts en cable/interfaz
(Tipo, naturaleza)

Polaridad/
perturbacion

Indicacion, |

No

Sin perturbacion

positiva

Falla significattiva (> €)

0 deteccion y reaccion

Si (ver observaciones)

negativa

Sin perturbacién

positiva

negativa

Sin perturbacion

positiva

negativa

Sin perturbacién

positiva

negativa

Sin perturbacion

positiva

negativa

Sin perturbacién

positiva

negativa

Sin perturbacién

positiva

negativa

Sin perturbacion

positiva

negativa

Sin perturbacién

positiva

negativa

Explicar o realizar un esquema indicando en qué lugar del cable esta ubicada la abrazadera; si es necesario utilizar una

pagina adicional.
Verificar si ocurren fallas significativas

El Aprobado El Fallo

Observaciones:
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12.3 Ondas de choque (B.3.3). (tensién transitoria aperiédica)
a) Red de alimentacion de CA

Nro. de Solicitud: ...
Designacion del modelo: ...... ..o

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel.: %
Verificacion, 81 Hora:

Resolucién en ensayo Pres. bar.: hPa

(MENOK QUE B): o

Ondas de choque en las lineas de la red de alimentacién de CA

Perturbacién Resultado
3 ondas de choque positivas y 3 negativas L
Carga [sincronicamente con la tension de alimentacion de CA Indicacién Falla S|gn!fllcat|va (>.€)
. , Polaridad 0 deteccidn y reaccion
amplitud/ angulo :
aplicar en 0° ‘ 90° ‘ 180° | 270° | No Si (ver observaciones)
Sin perturbacién
0.5 kv 00
X
neg
L 0s
! X -
N neg
0S
X p
neg
0S
X p
neg
Sin perturbacién
1kV 0oS
X
neg
0S
L X i
ne
! g
0S
PE X p
neg
0S
X p
neg
Sin perturbacion
1kV 00
X
neg
0S
N X P
ne
! g
0S
PE X p
neg
0S
X p
neg

L = fase, N = neutro, PE = Puesta a tierra
Verificar si ocurren fallas significativas

[ ]Aprobado [ ]Fall

Observaciones:
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b) Cualquier otro tipo de alimentacién

Nro. de Solicitud: .o,
Designacion del modelo: ...... ..o
Fecha:
Observador:

Division de

Verificacion, €1

Resolucién en ensayo

(MENOK QUE B): e

Temp.:

Hum.rel.:

Hora:

Pres. bar.:

Al comienzo Valor max Al final

Tipo de alimentacion |

cc [ ]

Ota forma [ ]

Ondas de choque en otras lineas de alimentacion

Voltaje [ ]

°C
%

hPa

Perturbacion Resultado
3 ondas de choque positivas y 3 negativas Falla significativa (> €)
Carga i it Polaridad Indlc?cmn, o deteccion y reaccion
aplicar en amplitu
P P No Si (ver observaciones)
L Sin perturbacién
0S
N 05KV P
neg
L Sin perturbacion
0S
o 1kV P
neg
N Sin perturbacion
0S
o 1kV P
neg

L = conductor positivo, N = conductor negativo o neutro, PE = Puesta a tierra

Verificar si ocurren fallas significativas

|:| Aprobado I:l Fallo

Observaciones:
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12.4 Descargas electrostaticas (B.3.4)

a) Aplicacion directa

Nro de Solicitud:

Designacion del modelo: ...... ..o

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: e Temp. °C
Divisién de Hum.rel: %
Verificacion, €1 L Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa
(MENOK QUE B): e e
[ ] Descarga por contacto [ ] Tintas penetrantes
| Descarga al aire
Descargas Resultado
Carga Voltaje de Numero de |Intervalo de Indicacion Falla signif[cativa > _e}
ensayo (kV) Polaridad descargas repeticion | ! 0 deteccion Yy reaccion
>10 >10s No |[Si (observaciones, puntos de ensayo)
Sin perturbacion
2 pos.
4 pos.
6 pos.
8 0s
(descargas al aire) POS.
Sin perturbacion
2 neg.
4 neg.
6 neg.
8
neg.

(descargas al aire)

Verificar si ocurren fallas significativas

|:| Aprobado |:| Fall6

Observaciones:

Nota:

Si el IBE falla, se debe registrar el punto de ensayo en el cual sucede.
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b) Aplicacién indirecta (solo descargas de contacto)

Nro. De Solicitud

Designacion de modelo: ...........ccooiiiiiiiiiiii e

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Divisién de Hum.rel: %
Verificacion, €1 L Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.: hPa
(MENOT QUE B): oo
Plano de acoplamiento horizontal
Descargas Resultado
Carga Voltaje de _ Numero de | Intervalo de Indicacion Falla signi_f,icativa (>-g)
ensayo (kV) Polaridad| descargas | repeticion | ' 0 detecm_on y reaccion
>10 >10s No |[Si (observaciones, puntos de ensayo)
Sin perturbacion
2 pos.
pos.
pos.
Sin perturbacion
neg.
neg.
6 neg.
Plano de acoplamiento vertical
Descargas
Load Voltaje de _ NUmero de |Intervalo de Indicacion Falla signif_igativa > e_),
ensayo Polaridad| descargas | repeticion | ' 0 detecu.on y reaccion
kV) >10 >10s No |[Si (observaciones, puntos de ensayo)
Sin perturbacion
2 pos.
pos.
6 pos.
Sin perturbacion
2 neg.
neg.
6 neg.

Verificar si ocurren fallas significativas

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

Nota:

Si el IBE falla, se debe registrar el punto de ensayo en el cual sucede.
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Especificacion de los puntos de ensayo del IBE (aplicacion directa), por ej. mediante fotos o esquemas
a) Aplicacién directa

Descargas de contacto:

Descargas al aire:

b) Aplicacion indirecta
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12.5 Inmunidad a los campos electromagnéticos radiados (B.3.5)

Nro. de Solicitud: oo
Designacion de modelo: ..........ccoeiiiiiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum..rel %
verificacion, €: L Hora:
Resolucion en ensayo Bar. pres.: hPa

(MENOT QUE B):  eeeiei i

I:l Rango de frecuencia 26-2000 MHz si no se puede aplicar el ensayo de acuerdo con B.3.6 (no hay lineas de alimentacion
de red o puertos de entrada/salida (1/O) disponibles)

|:| Rango de frecuencia 80-2000 MHz si el ensayo se realiza de acuerdo con B.3.6 (ver formulario nro. 12.6)

Tasa de barrido:l:l Material del patrén de carga:| |

Perturbacion Resultado

Orientacion Falla significativa (> e
Carga Antena friglr}gr?c?ae Polarizacion re,ggn al Indlc?mén, ogeteccién y(reagcic')n
(MHz) IBE No Si (observaciones)
Sin perturbacion
Frente
Derecha
Izquierda
Posterior
Frente
Derecha

Izquierda

Vertical

Horizontal

Posterior
Frente

Derecha

Izquierda

Vertical

Posterior
Frente
Derecha

Horizontal -
Izquierda

Posterior
Rango de frecuencia: 26-2000 MHz o 80-2000 MHz

Intensidad de campo: 10 V/m
Modulacién: 80 % AM, 1 kHz, onda sinusoidal

Nota: Si el IBE falla, se debe registrar la frecuencia a la sucede.

Verificar si ocurren fallas significativas

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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Descripcién de la configuracién del IBE, por ejemplo, mediante fotos o esquemas:
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12.6 Inmunidad a campos de radiofrecuencia conducidos (B.3.6)

Nro de Solicitud: o

Designacion de modelo: ............coooiiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum.rel.: %
Verificacion, 81 Hora:

Resolucién en ensayo Pres. bar.: hPa

(MeNOK QUE €): e

Tasade barrido:| ]
Carga:|:| Material del patrdh de carga: | |

Resultado
Falla significativa (> e)
0 deteccibn y reaccion

Rango de frecuencia

Cable / Interfaz (MH2)

Indicacion,
|

No Si (observaciones)

sin perturbacion

sin perturbacion

sin perturbacién

sin perturbacion

sin perturbacién

sin perturbacién

sin perturbacion

sin perturbacién

sin perturbacién

sin perturbacion

Rango de frecuencia: 0.15-80 MHz  Amplitud de RF (50 ohms): 10 V (e.m.f.)Modulacién: 80 % AM, 1 kHz, onda
sinusoidal

Verificar si ocurren fallas significativas.

Nota: Si el IBE falla, se debe registrar la frecuencia a la sucede.

D Aprobado El Fallo

Observaciones:
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12.7 Ensayos de perturbaciones para instrumentos alimentados por el suministro eléctrico de un vehiculo de

carretera (B.3.7)

a) Conduccion a lo largo de la linea de alimentacion de baterias externas de 12 V'y de 24 V

Nro. de Solicitud.:

Designacion de modelo: ... ......coiiiiiii

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.: °C
Division de Hum. rel.: %
verificacion, €1 L Hora:
Resolucién en ensayo Pres. bar.: hPa
(MENOK QUE B): oo
[ ]12 V voltaje de bateria [ ]24 V voltaje de bateria
12 V voltaje de bateria
Perturbacion Resultado
L, L Falla significativa (> €)
Carga Pulso de Tension Indicacion, o deteccion y reaccion
conducida |
ensayo No Si (observaciones)
Sin perturbacion
2a +50 V
2b” +10V
3a -150 VvV
3b +100V
4 -7V
24 V voltaje de bateria
Perturbacion Resultado
., L Falla significativa (> e)
Carga Pulso de Tension Indicacion, o deteccion y reaccion
conducida |
ensayo No Si (observaciones)

Sin perturbacion

2a +50V
2b” +20V
3a -200V
3b +200 V
4 -16 V

" El pulso de ensayo 2b se aplica solamente si el instrumento de medicién puede ser conectado a la bateria por medio del
interruptor principal del vehiculo (ignicion), es decir si el fabricante del instrumento de medicion no ha especificado que el
instrumento debe ser conectado directamente a la bateria (0 mediante su propio interruptor principal).

Verificar si ocurren fallas significativas.

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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b) Acoplamiento capacitivo e inductivo en lineas diferentes a las lineas de alimentacién

Nro. de Solicitud:

Designacion de modelo: ............coooiiiiiii e,

Sin perturbacion

Si (observaciones)

Fecha: Al comienzo Valor max Al final
Observador: Temp.:
Division de Hum.rel:
verificacion, €2 Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.:
(MeNOr QUE €): e
|:| 12 V voltaje de bateria |:| 24 voltaje de bateria
12 V voltaje de bateria
Clase o tipo de las Perturbacién Resultado
otras lineas Falla significativa (> e)
(no son lineas de P4 inati Igniticativa (> ¢
alimentacion) Carga | Pulsode InggLC)c?da Indlc;a\tlon, o deteccion y reaccion
ensayo No Si (observaciones)
a -60V
b +40V
a -60V
b +40 V
a —-60 VvV
b +40V
24 V voltaje de bateria
Clase o tipo de las Perturbacion Resultado
otras lineas Falla significativa (> )
(no son lineas de . N alla significativa (> e
alimentacion) Carga | Pulsode It()errl]ghocri]da Indlc;acmn, o deteccion y reaccion
ensayo

I
a -80V
b +80V
Sin perturbacion _
a -80V
b +80 V
Sin perturbacion _
a -80V
b +80V

Verificar si ocurren fallas significativas.
Nota: Si el IBE falla, se debe registrar la frecuencia a la sucede.

[ ] Aprobado [ ]Fall6

Observaciones:
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13 CALOR HUMEDO, REGIMEN ESTABLE (B.2)
a) Ensayo inicial (a la temperatura de referencia)
Nro. de Solicitud

Fecha:
Observador:
Division de

verificacion, e:
Resolucién en ensayo

(MENOK QUE B): e e

Designacion del modelo: ...

Al comienzo Valor max Al final

Temp.:
Hum.rel.:
Hora:
Pres. bar.:

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esté:

°C
%

hPa

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo |:| En operacion
E=1+%e-AL-L
E. = E — Eq con Eq = error calculado en cero o cerca de cero
Carga, L Indicacion, | Incremento Error, E Error emt
de carga, AL corregido, E,
l T ! T T l T

Verificar si |E;| < |emt|

|:| Aprobado |:| Fall6

Observaciones:
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b) Ensayo a alta temperatura y 85 % de humedad relativa

Nro. de Solicitud:

Designacion del modelo: ...... ..o

Fecha:
Observador:
Division de
verificacién, e:
Resolucién en ensayo
(MENOK QUE B): e e

Al comienzo Valor max Al final

Temp.:
Hum.rel.:

Hora:
Pres. bar.:

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente

E=1l+%e-AL-L
E. = E — Eq con Eq = error calculado en cero o cerca de cero

[ ]No estaen operacién [ Fuera del rango de trabajo

[ ] En operacion

°C
%

hPa

Carga, L Indicacion, | Incremento Error, E Error emt
de carga, AL corregido, E.
l 1 ! 7 ! 1 ! 1
(*)

Verificar si |E;| < |emt|

|:| Aprobado I:l Fall6

Observaciones:

38



OIML R 76-2: 2007 (E)

Reporte pag. ..../....

C) Ensayo final (a temperatura de referencia)

Nro. de Solicitud oo
Designacion del modelo: ...........oovviiiiiiiiii

Al comienzoValor max Al final

Fecha:

Observador: Temp.:
Division de Hum.rel.:
verificacion, €2 Hora:
Resolucion en ensayo Pres. bar.:

(MENOF QUE B): e

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

°C
%

hPa

|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo |:| En operacion
E=I+%e-AL-L
E. = E— Eq con Ey = error calculado en cero o cerca de cero
L Incremento de Error
Carga, L Indicacion, | la carga, AL Error, E corregido, E, emt
! T ! T | T ! T

Verificar si |E;| < |emt|

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:
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14 ESTABILIDAD DE LA PENDIENTE (SPAN STABILITY) (B.4)

Nro. de SOLICITUA: e
Designacion del modelo: e
Division de verificacion, e: .
Resolucion en ensayo (Menor que €):  .....ovvvvinininennnnns.

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:
|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

Cargacero=[ ] Cargadeensayo=[ ]

Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span):

|:| Existente |:| No existente
Medicion nro. 1: Medicién inicial Al comienzo Valor max Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: ... Hum. rel.: %
Lugar de eNSay0: ....ouiviieiireiiiie e Hora:

Pres. bar.: hPa

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)

Eo=lo+%e—AlLy—L, E =l +%e—AL-L

Indicacién Incremento de E Indicacion Incremento de E E_E Valor
de cero, | la carga, ALQ 0 | de carga, I, la carga, AL L= =0 | corregido
1
2
3
4
5
Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver

las observaciones.

Error promedio = promedio (E, — Eo) |

(EL - EO)méx - (EL - EO)min = | |

0.le=| |

Si|(EL — Eo)max — (EL — Eg)min] < 0.1 €, una carga y su correspondiente lectura seran suficientes para cada
una de las mediciones subsiguientes Si no es asi, en cada medicion se deberan realizar 5 cargas y sus
correspondientes lecturas.

Observaciones:
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Mediciones subsiguientes

Medicién nro. 2: Al comienzoValor max Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum.rel.: %
Lugar de ensay0: e Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicion luego del ensayo de temperatura EI Medicion luego del ensayo de calor himedo
Medicion luego de la desconexion de la alimentacion Medicion luego de cambio en el lugar de ensayo

Ora CONAICION: ...,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
Eo=lg+%e—-AlLy—Lg E,=Il . +%e-AL-L

Indicacion Incremento de E Indicacion de Incremento de E E _E Valor
de cero, 1, |lacarga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 lcorregido

1
2
3
4

5
“ Cuando es aplicable, realizar Ias correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver

las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E. ~Eg)=[ ]

Observaciones:

Medicion nro. 3: Al comienzoValor méax Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum.rel.: %
Lugar de ensay0: s Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicidn luego del ensayo de temperatura EI Medicién luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Ot CONAICION: ... e e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
E0:|0+1/2e*AL0*L0 E|_:I|_+1/2€*AL*L

Indicacion Incremento de £ Indicacion de Incremento de E E_E Valor
de cero, | la carga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 lcorregido”

1
2
3
4

5
" Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver
las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E, — Eo) = |:|

Observaciones:
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Mediciones subsiguientes

Medicion nro. 4: Al comienzoValor méx Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum. rel.: %
Lugar de ensay0: Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicion luego del ensayo de temperatura EI Medicion luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Ora CONAICION: ... e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
Eo=lg+%e—-ALg—LE . =1l +%e—-AL-L

Indicacion Incremento de Indicacion de Incremento de Valor

de cero, I, |lacarga, ALQ Eo carga, I, la carga, AL = EL-Eo corregido ”

G| W[N]

“ Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver
las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E. — Ep) = |:|

Observaciones:

Medicion nro. 5: Al comienzoValor méx Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum.rel.: %
Lugar de ensayn: Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicidn luego del ensayo de temperatura EI Medicién luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Ot CONAICION: ..

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
Eo=lg+%e—-AlLy—-Lg E,=l . +%e-AL-L

Indicacion Incremento de E Indicacion de Incremento de E E _E Valor
de cero, I, la carga, ALQ 0 carga, I la carga, AL L7 =0 lcorregido

OB W IN|F

“Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver
las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E,_ — Eo) = |:|

Observaciones:
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Mediciones subsiguientes

Medicion nro. 6: Al comienzoValor méx Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum. rel.: %
Lugar de ensay0: Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicion luego del ensayo de temperatura EI Medicion luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Ora CONAICION: ... e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
Eo=lg+%e—-AlLy—Lg E,=Il.+%e-AL-L

Indicacion Incremento de E Indicacion de Incremento de E E _E Valor
de cero, 1, |lacarga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 lcorregido

1
2
3
4

5
“Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver

las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E_ — Eo) = |:|

Observaciones:

Medicion nro. 7: Al comienzoValor max Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum.rel.: %
Lugar de ensay0: s Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicidn luego del ensayo de temperatura EI Medicién luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Otra CONAICION: ..o e e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)

E0:|0+1/2e*AL0*L0 E|_:I|_+1/2€*AL*L

Indicacion Incremento de E Indicacion de Incremento de E E _E Valor
de cero, |y la carga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 lcorregido

1
2
3
4

5
“ Cuando es aplicable, realizar Ias COrrecciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver

las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E, — Eo) = |:|

Observaciones:
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Mediciones subsiguientes

Medicién nro. ... Al comienzoValor max Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: Hum.rel.: %
Lugar de ensay0: s Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicidn luego del ensayo de temperatura EI Medicién luego del ensayo de calor himedo
Medicidn luego de la desconexién de la alimentacion Medicién luego de cambio en el lugar de ensayo

Ora CONAICION: ... e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
Eo=lg+%e—AlLy—Lg E.L=1.+%e-AL-L

Indicacion Incremento de £ Indicacion de Incremento de E E _E Valor
de cero, I, |lacarga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 Icorregido”

1
2
3
4

5
" Cuando es aplicable, realizar las correcciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver
las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E. —Eg)= [ ]

Observaciones:

Medicion nro. ... Al comienzoValor méx Al final
Fecha: Temp.: °C
Observador: e Hum.rel.: %
Lugar de ensay0: s Hora:
Pres. bar.: hPa
Medicidn luego del ensayo de temperatura EI Medicién luego del ensayo de calor himedo
Medicion luego de la desconexion de la alimentacion Medicion luego de cambio en el lugar de ensayo

Ot CONAICION: .. e e e e e,

|:| Dispositivo automatico de ajuste de la pendiente (span) activado (si posee)
E0:|0+1/2e*AL0*L0 E|_:I|_+1/2€*AL*L

Indicacion Incremento de £ Indicacion de Incremento de E E_E Valor
de cero, |y la carga, ALQ 0 carga, I, la carga, AL L7 =0 lcorregido

1
2
3
4

5
“ Cuando es aplicable, realizar Ias COrrecciones necesarias, que resulten de las variaciones de temperatura, presion, etc. Ver
las observaciones.

Si se realizaron 5 cargas y 5 lecturas: Error promedio = promedio (E,. — Eo) = |:|

Observaciones:
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14 ESTABILIDAD DE LA PENDIENTE (SPAN STABILITY) (B.4)

Nro. de Solicitud.:

Designacion del modelo:
Graficar en el diagrama la indicacion de: ensayo de temperatura@,ensayo de calor hﬂmedo@ y desconexiones de la fuente de alimentacion de red @
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15 DURABILIDAD (A.6)
Nro. de Solicitud.:
Division de
verificacion, e:

Resolucién en ensayo
(menor que e):

a) Ensayo inicial

Fecha:

Observador:
Lugar de ensayo:

Temp.:
Hum. rel.:

Hora:

Pres. bar.:

El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:

|:| No existente

E=1+%e-AL-L

E. = E — E, con E, = error calculado en o cerca de cero

|:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo

Designacion del MOdEeI0: ... i

Al comienzoValor max Al final

|:| En operacion

°C
%

hPa

Indicacion, | Incremento Error, E Error corregido,
Carga, L de carga, AL E emt
! T 1 1 T ! T
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b) Desempefio del ensayo

Numero de ciclos de carga: | |

¢) Ensayo final

Carga aplicada:

Al comienzoValor méax Al final

Fecha: Temp.: °C
Observador: e Hum. rel %
Lugar de enSay0: i Hora:
Pres. bar.: hPa
El dispositivo automatico de puesta a cero y de mantenimiento de cero es/esta:
|:| No existente |:| No esta en operacion |:| Fuera del rango de trabajo |:| En operacion
E=I+%e-AL-L N
E. = E — Eq con Eq = error calculado en o cerca de cero
Error de durabilidad debido al desgaste = |Eq inicial — Ec final|
c Incremento de Error Error de
e L Indicacion, | carga, AL STonE - lcorregido, E. | o | durabilidad
ga, debido al
) T ) T ) T ) T

desgaste

Verificar si el error de durabilidad debido al desgaste es < emt

|:| Aprobado |:| Fallo

Observaciones:

47




OIML R 76-2: 2007 (E) Reporte péag. ....L.

16 EVALUACION DE LA CONSTRUCCION DEL INSTRUMENTO

Utilizar esta pagina para indicar cualquier descripcion o informacién pertinente al instrumento, adicional a la que ya
contiene este reporte y a la que esta incluida en el Certificado de aprobacion nacional o en el Certificado OIML que
acompafian al reporte. Puede incluir una foto del instrumento completo, una descripcién de sus componentes principales y
algn comentario que puede ser Util para las autoridades responsables de la verificacion inicial o subsecuente de los
instrumentos individuales construidos de acuerdo con el modelo. También puede incluir referencias al fabricante.

Descripcion:

Observaciones:
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LISTA DE VERIFICACION

La lista de verificacion se ha desarrollado en base a los siguientes principios:

o Incluir requisitos que no pueden probarse de acuerdo con los ensayos que van de 1 a 15 de este
documento, pero que deben ser verificados de manera experimental, por ejemplo: el rango de operacion
del dispositivo de tara (4.6.4), o visualmente por ejemplo las marcas descriptivas (7.1);

o Incluir requerimientos que indican prohibiciones de algunas funciones, por ejemplo: dispositivo de tara
automatica para instrumentos para la venta directa al pablico (4.13.3.3);

o No incluir ni requerimientos generales, por ejemplo: aptitud para el uso (4.1.1.2), ni masas patrones ni
dispositivos de verificacion, por ejemplo: dispositivos de verificacidn auxiliar (4.9);

o No incluir requerimientos que permitan que se usen funciones o dispositivos, por ejemplo: un
dispositivo combinado de puesta a cero y de tara, operado por el mismo botén (4.5.4).

La lista de verificacion esta destinada a ser utilizada como un resumen de los resultados de las evaluaciones a realizar y no
como un procedimiento. Los items de esta lista de verificacién se proporcionan para recordar los requerimientos
especificados en R 76-1 y no deben considerarse como una substitucién de estos requerimientos.

En cuanto a los instrumentos de indicacion no automatica, se debe seguir el apartado 6 “Requisitos técnicos para
instrumentos de indicacion no automatica”, en lugar de esta lista de verificacion.

Los requerimientos que no estan incluidos en este reporte de evaluacion de modelo (ensayos 1-15 y lista de verificacién 17)
se consideran globalmente cubiertos por la aprobacion de modelo o por el Certificado OIML (por ejemplo: criterios de
clasificacion [3.2 y 3.3], aptitud para la aplicacién, uso y verificacion [4.1.1.1,4.1.1.2 y 4.1.1.3]).

Para dispositivos no mandatorios, la lista de verificacién provee espacio para indicar si el dispositivo existe o no existe y
si corresponde, su modelo. Una cruz en la casilla destinada a “existente”, indica que el dispositivo existe y que cumple
con la definicién dada en la terminologia. Cuando se indica que es no existente, también indicarlo en las casillas
destinadas a los ensayos no aplicables (ver pagina 5).

Si es apropiado, los resultados declarados en esta lista de verificacion pueden ser suplementados por observaciones
explicitadas en paginas adicionales.
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17 LISTA DE VERIFICACION

Nro. de SoliCitud.: o
Designacion de modelo: ...

17.1 Instrumentos de pesaje de todos los modelos excepto los instrumentos de indicacién no automatica (6.1-6.9, R
76-1)

FALLO

Procedimientos

Observaciones
de ensayo

Requerimientos

APROBADO

Marcas descriptivas

7.1.1 A3 Obligatorio en todos los casos

marca 0 nombre del fabricante

clase de precision

(+3.3.1) capacidad maxima, Max, Max1, Max2,...
capacidad minima, Min

(+3.3.1) division de verificacion, e, e1, €2, ...

7.1.2 A3 Obligatorio si aplica:

nombre 0 marca del representante del fabricante

namero de serie

marcas de identificacion en unidades separadas pero asociadas
marca de aprobacion de modelo

division de escala, d (d <€)

identificacion del software (si aplica)

efecto maximo de tara, T (tara substractiva solo si T # Max)
carga Segura maxima, Lim (si Lim > M&x +T)

limites especiales de temperatura

relacion de conteo

relacion entre la plataforma de pesas y la plataforma de carga
rango de indicacién mas/menos

713 A3 Marcas adicionales:

no usar para venta directa al publico

uso exclusivo para:

el sello no garantiza ..... / garantiza solo .....

usar solamente como se indica a continuacion:

3.2 aplicaciones especiales claramente marcadas (rangos de pesaje en
clases Iy llolly Ill)

4.15 cerca de la pantalla “no usar para la venta directa al publico” (para
instrumentos similares a aquellos utilizados para ventas directas al
publico)

7.14 A3 Presentacion de las marcas:

indeleble

de facil lectura

agrupadas en una ubicacion claramente visible

Max, Min, ey d (si d #e) en la pantalla o cerca de la misma,
mostradas de manera permanente en una ubicacion claramente
visible

factibilidad de admitir un sello y la aplicacién de una marca de
control cuya remocion resulte en su destruccion

714y marcas By G

7.1.18B, la informacién adicional se muestra alternativamente en una placa o
712G en la pantalla mediante una solucién de software, de manera
permanente o accesible por medio de un comando manual simple

7.151 A3 Instrumentos con varios receptores de carga y varios dispositivos de medicion de carga:
marcas de identificacion Max, Min y e de cada receptor, en cada
dispositivo de medicién de carga correspondiente (Limy T = + si es
aplicable)
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Requerimientos

Procedimientos
de ensayo

FALLO

Observaciones

APROBADO

7.152

A3

Partes principales construidas por separado:

marca de identificacion repetida en las marcas descriptivas

4113

Aptitud para la verificacién:

identificacion de dispositivos que hayan sido objeto de un
procedimiento separado de evaluacion de modelo

Marcas de verificacion y sellado

7.2

A3

Marca de verificacion:

no puede ser removida

de aplicacion simple

ser visible, sin tener que mover el instrumento cuando esta en
servicio

722

Soporte de verificacion de marca o espacio:

que asegure la conservacion de la marca

para sellado, area de sellado > 150 mm?

para tipo autoadhesivo, g > 15 mm

4124

4124

4124a

4124b

4124c

A3

Proteccion de los componentes y controles de configuracion:

ubicacion

forma

Proteccion con medios de software

el estado legal del instrumento debe ser evidente

evidencia de cualquier intervencion

proteccién contra cambios de parametros y nimeros de referencia

medios adecuados para fijar el nimero de referencia

4125

Dispositivo de ajuste de span(automatico o semiautomatico):
luego de ser asegurado la influencia externa debe ser imposible

Existente L]  No existente

41.2.6

Compensacion por gravedad:

Existente L] No existente [

luego de ser asegurado la influencia externa o el acceso deben ser
imposibles

Documentacién

8.2.1
8.2.1.1,
3.10.2
3.10.2.1
3.10.4

8.2.1.2
5.3.6.1
3.9.11

Al

Informacion técnica y datos:

caracteristicas del instrumento

especificaciones de los médulos

fracciones, pj (mddulos ensayados por separado)

especificaciones de las familias

especificaciones de los componentes

documentos descriptivos aplicables (de acuerdo con los nros. 1-11)

Al

declaracion especifica del fabricante

valor limite del desnivel definido por el fabricante

8.2.2

A2

Evaluaciones de:

documentos

funciones (comprobaciones aleatorias)

reportes de ensayo de otras autoridades

Dis

ositivo indicador

421

Lectura:

confiable, simple y sin ambigiiedades

inexactitud total de lectura < 0.2 e (indicacién anal6gica)

tamafio, forma y claridad

Por simple yuxtaposicién

4221

A3

Unidades de:

masa

precio
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Requerimientos

Procedimientos
de ensayo

FALLO

Observaciones

APROBADO

4221

Forma de la indicacién:

para una indicacion, una unidad de masa

division de escala de la forma (1, 2 0 5) x 10%

misma division de escala para todos los dispositivos indicadores,
dispositivos impresores y dispositivos de pesaje de tara

4222

Forma de la indicacion digital:

por lo menos una cifra a la derecha

Simbolo decimal:

debera mantener su posicion (cuando la division de escala cambie
automaticamente)

separar al menos una cifra a la izquierda y todas las demés a la

en una linea, alineado con la parte inferior de las cifras

Cero:

Solo un cero no significativo a la derecha

para valores con simbolo decimal, el cero no significativo solo
puede estar en la tercera posicion después del simbolo decimal

423

Limites:

no debe haber indicaciones por encima de Max + 9 e

no debe haber indicaciones por debajo de cero a menos que esté en
operacion un dispositivo de tara (se acepta hasta —20 d)

424

Dispositivo indicador “aproximador”:

Existente [J  No existente [

division de escala > Méax/100 sin ser menor a 20 e

425

Instrumentos con indicacién semiautomatica:

extension del rango de indicacion automatica < capacidad de
indicacion automatica

431
432
433

43.4

Indicacion analdgica:

espesor y longitud de las marcas de escala

longitud de division

limitar el movimiento por debajo de cero y por encima de la
capacidad de la indicacion automatica

amortiguacion de oscilaciones del componente indicador

441

442

Cambio de indicacion digital:

Luego del cambio de carga, la indicacién previa no debe
permanecer masde 1 s

Equilibrio estable de indicacion digital:

los valores de peso almacenados o impresos no se deben desviar
mas de 1 e, del valor final del peso

operaciones de cero o tara estan dentro de sus requerimientos de

no se puede imprimir, almacenar datos, ajustar el cero o tarar
durante perturbacion continua o temporal del equilibrio

443

Indicacidn digital extendida:

Existente [  No existente [

no permitida cuando hay una division de escala diferenciada

mostrar una division de escala menor solo mientras se presiona

como maximo durante 5 s, luego de ejecutado un comando manual

no se puede imprimir mientras el dispositivo esta en operacion

444

Indicaciones digitales que no sean indicaciones primarias:

Existente L] No existente [

las indicaciones adicionales no deben conducir a ninguna
ambiguedad en las indicaciones primarias

las cantidades deben estar identificadas por unidades, simbolos,
signos o designaciones apropiadas

Los valores de peso (no pesados) deben ser claramente identificados
0 mostrados en la pantalla solo temporariamente luego de un
comando manual y no se podran imprimir

Si el modo pesaje no esta operativo, debe ser reconocible de manera
clara y no ambigua
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L Procedimientos ZE 9 .
Requerimientos de ensayo O | 2| Observaciones
x| <
o L
<
445 Impresion digital: Existente L]  No existente []
Clara y permanente
cifras > 2 mm de altura
Nombre o simbolo de las A la derecha del valor
unidades Arriba de la columna de valores
La impresion no debe ser posible cuando el equilibrio no es
446 Almacenamiento en memoria: Existente L] No existente [
cuando el equilibrio no es estable, estan inhibidos: almacenamiento,
transferencia, totalizacion, etc.
34.1 Dispositivos indicadores auxiliares (Solo clases 1 y 11): Existente ] No existente [J
No permitidos en instrumentos multi intervalo)
Si existe, tipo:  jinetillo L interpolacion L]
complementario I division de escala diferenciada [
342 permitidos solo a la derecha del simbolo decimal
d<e§10d,e:10K kgoe=1mgparaclase | cond <1mg
Diferencias entre los resultados
3.6.3 Diferencias:
entre indicaciones multiples: <emt
entre indicaciones digitales y salidas de impresion: cero
3.64 entre dos resultados: < emt para la misma carga, cuando se
cambia el método para equilibrarla (indicacion semiautomética)
39.11 Desnivelacion de instrumentos de clase 11, 111 o 1111
una marca en el indicador de nivel muestra el valor limite de
desnivelacion
indicador de nivel fijado firmemente en un lugar claramente visible
para el usuario
el sensor automatico de desnivel desconecta la pantalla o emite otra
sefial apropiada de alarma
y bloquea la impresion y la transmision de datos
Puesta a cero, -mantenimiento e -indicacion Existente No existente
Puesta a cero inicial a O
Puesta a cero automatica O O
Puesta a cero semiautomatica 0O O
Puesta a cero no automatica O O
Mantenimiento de cero 0O O
Indicacion de cero O O
45.1 El efecto no alterara la Max. H
Ad21 Efecto total de:  puesta a cero - %
mantenimiento de cero
puesta a cero inicial = %
452 A423 Precision:
desviacion <0.25 e | | |
453 Multi rango: Existente L1  No existente [
eficaz en los rangos de pesar mas altos (si la conmutacion es
posible cuando el instrumento esta cargado)
454 Control de la puesta a cero:

el control de la puesta a cero debe ser distinto al dispositivo de
pesaje de tara

Puesta a cero semiautomatica: funciona solamente si

el instrumento esta en equilibrio estable y si

anula cualquier operacion de tara anterior
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Requerimientos de ensa O | 2| Observaciones
yo x| <
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455 Ad22 Dispositivo indicador de cero (indicacion digital):
muestra desviaciones < 0.25 e
no es obligatorio si tiene un dispositivo indicador auxiliar o la
velocidad de mantenimiento de cero es > 0.25 d/s
45.6 Puesta a cero automatica:
opera solo cuando el equilibrio es estable y
la indicacion ha permanecido estable por debajo de cero al menos 5
seg.
457 Mantenimiento de cero:
opera solo cuando la indicacion esta en cero o
en un valor neto negativo equivalente al cero bruto y
el equilibrio es estable y
las correcciones < 0.5 d/s
Cuando opera luego de una tara, puede hacerlo en un rango del 4 %
de Méx
Dispositivos de tara Existente No existente
Pesaje de tara O 0
Equilibrio de tara O o
Combinado (puesta a cero y equilibrio de tara) O O
Indicador de tara O O
Tipo: Substractiva [ Aditiva [J
46.1 Se cumplen los requerimientos aplicables de 4.1 a 4.4 | 1]
4.6.2 Dispositivo de pesaje de tara (de pesar la tara):
dr =d [ [ |
46.3 A.4.6.2 Precision:
+0.25 e (instrumentos electrénicos e instrumentos con indicacion
analdgica), e = e1 para multi intervalo
mejor que £0.5 d (instrumentos mecanicos con indicacion
digital)
46.4 Rango de Operacion:
no podré operar en su efecto de cero
o0 debajo de su efecto de cero
no se puede usar més alla de su efecto maximo indicado
4.6.5 Visibilidad de operacion:
la operacion debe estar indicada.
el neto con “NET”, “Net”, “net” o con la palabra completa
(indicacién digital)
NET desaparece si el bruto se muestra de manera temporal
el valor de tara o la letra “T” se pueden usar en dispositivos
mecénicos de tara.
4.6.6 Tara substractiva:
prevencion de uso por encima de Max o indicacion que se ha
alcanzado esta capacidad
4.6.7 Rango multiple:
operacion eficaz en los rangos de pesar superiores cuando se cambia
a estos rangos mientras el instrumento esta cargado
los valores de la tara se redondean a la division de escala del rango
de pesar en operacion
4.6.8 Tara semiautomatica o automatica:
operacion solo en equilibrio estable | | |
4.6.9 Dispositivos combinados cero/tara:

precision (4.5.2)

dispositivo indicador de cero (4.5.5)

mantenimiento de cero (4.5.7)
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Requerimientos

Procedimientos
de ensayo

APROBADO
FALLO

Observaciones

4.6.10

Operaciones de tara consecutivas:

valores de tara indicados o impresos, claramente indicados y
diferenciados (si los dispositivos de tara operan al mismo tiempo)

4.6.11

Impresion de Neto o Bruto:

sin designacion

designacion: con G o B (Bruto)

con N (solo cuando se imprime el neto)

designacion de Netoy Taracon Ny T (si el neto se imprime con
el bruto y/o la tara)

en lugar de G, B, Ny T, las palabras completas

impresion separada de neto y tara con identificacion
(determinados por diferentes dispositivos de tara)

Tara predeterminada:

Existen

te [J No existente []

471

4.7.2

4.7.3

dT =d o redondeada automaticamente a d

transferida desde un rango a otro con una ej mayor, se
redondeara a la e del rango mayor (multi rango)

valor de tara < Max1 para el mismo valor de peso neto
(multi intervalo) y el valor neto calculado, redondeado a
la division de escala para el mismo valor de peso neto

aplica 4.6.10

no puede ser modificada/cancelada si otro dispositivo de tara fue
accionado después de la tara predeterminada

puede operar automaticamente si el valor de la tara
predeterminada esta claramente identificado con la carga

aplica 4.6.5

posibilidad de indicar la tara predeterminada

si se imprime el peso neto calculado también se debe imprimir el
valor de la tara predeterminada

aplica 4.6.11

designacion de tara predeterminada con PT con la palabra
completa

Dispositivos de blogueo

Existente L]  No existente [

48.1

4.8.2

Posiciones:

solo dos posiciones estables

pesar solo en la posicion de ‘pesar”

posiciones claramente indicadas

Multi rangos

Existente L] No existente [J

4.10

Seleccion de rangos de pesaje:

rango en operacion claramente indicado

seleccién manual posible, de un rango de pesar menor a uno
superior con cualquier carga

seleccion automatica desde un rango de pesar inferior al siguiente
rango de pesar superior solo si la carga >Max; del rango menor

cambio de un rango mayor a uno menor (manual) o al mas
pequefio (automatico) solo si
e no hay carga en el receptor y la indicacion es cero o un
valor neto negativo
e latara se cancela automaticamente
e serealiza la puesta a cero a +0.25 e1 automaticamente

Sele

ccion entre dispositivos receptores, transmisores y medidores de carga

Existe

nte [J  No existente [

411,4111
4112
4.11.3
4114

compensacion por desigual efecto sin carga

puesta a cero sin ambigliedad de acuerdo con 4.5

Imposibilidad de pesar durante la seleccién

combinaciones facilmente identificables
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de ensayo Zl<
o L
<
4,12 Instrumentos de comparacion “mas y menos”
4121 Distincion de zonas:
simbolos “+”y “~ (indicacion anal6gica)
mediante inscripciones (indicacion digital)
412.2 Escala:
con al menos una division de escala, d = e a ambos lados del cero
and
valor de d = e mostrado a ambos lados
Instrumentos contadores mecanicos con receptor de peso unitario
4171 Escala:
con al menos una division, d = e a ambos lados del cero
y
valor de d = e visible en la escala
4.17.2 Relacién de conteo:
claramente visible encima de cada plataforma de conteo o
en cada marca de la escala de conteo
4.20 Modos de operacion:

identificacion clara del modo que esta efectivamente en operacion

posibilidad de volver manualmente al modo de pesaje desde
cualquiera de los modos de operacién y en cualquier momento.

la seleccion automética del modo de operacidn solo se permite
dentro de una secuencia de pesaje

cambio automatico al modo de pesaje al finalizar la secuencia de
pesaje

visualizacion de la indicacion de cero al volver de una condicién
de apagado

al volver de una condicién de apagado se realiza un ajuste
automatico del cero
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17.2

Instrumentos para las ventas directas al pablico y calculadores de precio y etiquetadores

Requerimientos

Procedimientos
de ensayo

Observaciones

APROBADO
FALLO

Chequeos varios (ventas directas al publico)

454

Dispositivos combinados semiautomaticos de puesta a cero y de equilibrio de tara, operados
por el mismo botén:

no permitido | | |

481

Posicion de “Prepesar”:

no permitido | | |

4.13.10

Relacion de conteo:

1/10 o 1/100 (instrumento contador mecénico) | | |

4.13.5

Imposibilidad de pesar durante:

operacion de bloqueo

adicion o substraccion de pesas

4.13.7

Dispositivos indicadores auxiliares y de extension de la indicacion:

no permitido | | |

4.13.9

Cuando han sido detectadas fallas significativas! (instrumentos electrénicos):

alarma visible o audible provista para el cliente e

imposibilidad de transmision de datos

hasta que el usuario ejerza una accion o la causa desaparezca

Dispositivo de indicacion (ventas directas al publico)

4.13.1,4.13.6

Indicaciones primarias tanto para el vendedor como para el comprador:

dos juegos de pantallas, una para el vendedor y otra para el comprador: Sil] No [J

una sola pantalla para el vendedor y el comprador Sitd NoO

peso

informacion sobre la posicion correcta del cero

operacion de tara

operacion de tara predeterminada

altura de las cifras numéricas mostradas al cliente
>9.5mm

Instrumentos que requieren el uso de pesas:

debe ser posible distinguir el valor de las pesas | | |

Dispositivo de puesta a cero (ventas directas al publico)

4.13.2

Puesta a cero no automatica:

Solo permitido si se opera mediante el uso de una herramienta | [ |

Dispositivo de tara (ventas directas al publico)

4.13.3

no permitido en instrumento mecanico con receptor de pesas

en instrumentos con una plataforma, el pablico puede ver si:
- la tara esta en uso

- el ajuste de la tara estd alterado

debe funcionar solo un dispositivo de tara a la vez

Recuperar los valores del bruto est4 prohibido mientras la tara o la
tara predeterminada estén en operacion

41331

Tara no automatica:

desplazamiento de 5 mm como méximo igual a e | | |

4.133.2

Tara semiautomatica:

reduccion del valor de la tara no permitido y

cancelacion del efecto de tara solo si no hay carga en el receptor

Cumplimiento de al menos una de las siguientes condiciones:

valor de tara indicado permanentemente en una pantalla
(display)separada

lComprobado mediante la verificacion de la conformidad con los documentos o simulando fallas; esta comprobacion no duplica los ensayos

de perturbaciones 12.1-12.7.
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Requerimientos

Procedimientos

de ensayo

APROBADO
FALLO

Observaciones

la tara se indica con un “—” cuando no hay carga en el receptor

el efecto de tara se cancela automaticamente al descargar el receptor
luego de haberse indicado el neto

41333

Tara automatica:

No permitida | |

4134

Tara predeterminada:

indicada en una pantalla separada claramente diferenciada de la pantalla
de peso

reduccién del valor de tara no permitido y

cancelacion del efecto de tara solo si no hay carga en el receptor

imposible de operar si estd en operacion un dispositivo de tara

si esta asociada a un PLU se cancela conjuntamente con el PLU

413.11

Instrumentos de autoservicio: con un solo juego de escalas o pantallas O
con dos juegos de escalas o pantallas

instrumento con dos juegos de escalas o pantallas

las indicaciones primarias incluiran la designacion del producto si se
imprime una etiqueta

Instrumentos calculadores de precio y escalas de precio
(ventas directas al publico)

4.14
4.14.1

cumplen los requisitos de 4.13 para venta directa al publico | |

Indicaciones primarias suplementarias (4.13.6)

precio unitario

precio a pagar

si aplica: cantidad, precio unitario y precio a pagar para articulos no
pesados, precios totales

4.14.2
4.2
43.1-4.33

Escalas de precio:

4.2y43.1-433

error de la escala de precio W x U -P|<ex U

4.14.3

Calculo del precio:

multiplicacion del peso indicado y el precio unitario como se indica

redondeado al intervalo mas proximo del precio a pagar

precio unitario: precio/100 g o precio/kg

Indicaciones de peso, precio unitario y precio a pagar, visibles:

mientras haya carga en el receptor de carga y por al menos 1s luego que
se estabilice la indicacion de peso o luego de cualquier introduccion de
precio unitario

permanencia de las indicaciones por < 3 s luego de remover la carga y
que no sea posible introducir o cambiar el precio unitario (si la
indicacion ha sido estable o cero)

impresion del peso, precio unitario y precio a pagar

Almacenamiento en memoria:

antes de imprimir

no se deben imprimir dos veces los mismos datos al cliente

4144

Funciones adicionales para el comercio y la gestion:

se imprimen todas las transacciones para el comprador

no deben conducir a confusiones

41441

Precios a pagar (positivo o negativo) de articulos no pesados:

la indicacion de peso es cero o

modo de pesaje no esta operativo

los precios se mostraran en una pantalla de precio a pagar

Precio de varios articulos iguales:

cantidad de articulos visible en la pantalla de peso sin que se confunda
con una indicacion de peso

precio de un articulo mostrado en la pantalla de precio unitario
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Procedimientos
de ensayo

Observaciones

APROBADO
FALLO

pantalla suplementaria para cantidad de articulos y/o precios de
articulos

41442 Totalizacién de transacciones en uno o varios comprobantes:
precio total indicado en la pantalla de precio a pagar y
impresion acompariada por una palabra especial o simbolo y
referencia a los productos cuyos precios se hayan totalizado, si se
emite un comprobante separado por el total
se imprimiran todos los precios a pagar y el precio total sera la suma
algebraica de estos precios impresos
Totalizacion de transacciones realizadas en otros instrumentos conectados:
Las divisiones de escala de precio a pagar de todos los instrumentos
conectados son idénticas
41443 Instrumentos utilizados por varios vendedores o que son usados para atender
a mas de un comprador al mismo tiempo:
La conexion entre las transacciones y el vendedor o el cliente
debe ser identificada apropiadamente
4.14.4.4 Cancelacion de transacciones previas:
La transaccion ya esta impresa: el precio a pagar cancelado se
imprimird con un comentario
transaccidn no impresa pero visible para el cliente: estd claramente
diferenciada de transacciones normales
41445 Impresion de informacion adicional:
claramente relacionada con la transaccion y
no interfiere con la asignacion del valor del peso al simbolo de la
unidad
Instrumentos etiquetadores de precio
4.16 Se cumplen: requerimientos 4.13.8, 4.14.3 (paragrafos 1 y 5),
4.14.4.1(paragrafo 1) y 4.14.4.5
Pantalla:
para el peso
posibilidad de verificar los valores de precio unitario y de tara
predeterminada durante el uso del instrumento
Impresion:
no se puede imprimir por debajo de Min
de etiquetas con valores fijos de peso, precio unitario y a pagar
siempre que el modo de pesar esté inoperativo
Instrumentos moviles usados en el exterior
4.18.1 medio que indique que el valor limite de desnivel ha sido superado e
inhibicion de la impr. y de la transmisién de datos
puesta a cero automatica u operacion de equilibrio de tara luego de
cada movimiento del vehiculo
Ventana de pesar Existente 11 No existente [J
indicacion de que el instrumento no se encuentra en la ventana de
pesar y la impresion y transmision de datos estan inhibida
equipado con un sistema de proteccion adecuado si el dispositivo de
medicidn de carga es sensible al movimiento o a las influencias del
manejo
prevencion de resultados de pesaje erréneos si el sistema de
suspension cardanica o el receptor de carga entran en contacto con la
estructura circundante
4.18.2 Otros instrumentos moviles no usados en el exterior

con dispositivo de nivelacion y un indicador de nivel

El dispositivo de nivelacién sera operado sin herramientas

inscripcion apropiada que sefiale al usuario la necesidad de nivelar

luego de cada movimiento
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17.3 Instrumentos de pesaje electrénico

o
2
- Procedimientos O .
Requerimientos Q Observaciones

q de ensayo e -
a | <
< LL

Perturbaciones
511 la indicacion de fallas significativas en la pantalla no lleva a
confusiones con otros mensajes
5.2 Reaccion a fallas significativas en el caso 5.1.1 b):

el instrumento deja de funcionar automaticamente™ o

Indicacidn visual o audible hasta que el usuario actle o la falla
desaparezcal

Verificacion de la pantalla

53.1 Tras el encendido:

simbolos de la indicacion activos y no activos el tiempo suficiente
para que el operador pueda verificarlos

Equipamiento externo

5.3.6 Las interfaces no permiten (mecanicas, eléctricas, logicas):

e que las funciones y datos de medicidn sean
inaceptablemente influenciados por dispositivos
periféricos u otros instrumentos conectados o

5.3.6.1 perturbaciones

e mostrar datos que se pudieran confundir con un resultadg
de pesaje

o falsificar resultados de pesaje (visualizados, procesados,
almacenados)

e cambiar factores de ajuste o ajustar el instrumento (excepto

5.3.6.2 .
5363 casos autorizados)

o e falsificar las indicaciones primarias visualizadas (ventas
53.6 directas)

las interfaces que no cumplen 5.3.6.1 pueden ser aseguradas

las interfaces transmiten datos de tal manera que el dispositivo
periférico pueda cumplir con los requerimientos

las funciones metroldgicamente relevantes ejecutadas o iniciadas a
través de la interfaz cumplen con los requerimientos relevantes de R
76-1

lComprobado mediante la verificacion de la conformidad con los documentos o simulando fallas; esta comprobacion no duplica los ensayos
de perturbaciones 12.1-12.7.
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17.4  Software-controlled digital devices and instruments

o
e
Requerimientos Procedimientos o ‘9 Observaciones
de ensayo 13
a | <
< LL
Dispositivos con software embebido Existente ©1  No existente O
55.1 G.1 Declaracion del fabricante que asegure que el software:

e seusaen un entorno de hardware y software fijo,
y

e no se puede modificar o cargar por ningin medio,
luego del aseguramiento/verificacion

la documentacion del software contiene:
e descripcion de las funciones legalmente relevantes

e descripcion de los medios de proteccion (evidencia de
una intervencion)

e identificacion del software

e  descripcion de la manera de verificar la identificacion
del software existente

la identificacion del software esté/es:
e claramente asignada al software legalmente
relevante y a las funciones

e provista por el instrumento como se documento

Computadoras personales, inst

y elementos

rumentos con componentes de PC, y otros instrumentos, dispositivos, modulos,

con software legalmente relevante programable o cargable Existente 01 No existente O

55.2.2d

55.22a
55.22a

G.z21

el software legalmente relevante esta:
e documentado con toda la informacion relevante

e  protegido contra cambios accidentales o intencionales

evidencia de intervencion esta disponible hasta la proxima
verificacion / inspeccion

55.22

5.5.2.2

G221

G.222

G.223

Sistema de operacién / programas no accesibles para el usuario

descripcion de todos los comandos via teclas o interfaces

declaracion de la completud de los comandos

Sistema operativo / programas accesibles para el usuario

checksum o firma generados en el cddigo de maquina del

software legalmente relevante

no se puede iniciar el software legalmente relevante si el cddigo
ha sido falsificado

Adicionalmente a los casos G.2.2.1 0 G.2.2.2

parametros especificos de dispositivo suficientemente protegidos

pista de auditoria para la proteccion de los parametros y
descripcion

algunas de las verificaciones aleatorias practicadas

5522Db

G.2.3

Interfaces de software

si hay software asociado que provee otras funciones ademas de
las de medicidn, la parte del software legalmente relevante:
e  esta separada del software asociado

e estaidentificada

e no puede ser influenciada por el software asociado

los modulos de programa del software legalmente
relevante estan definidos y separados de los modulos de
software asociado, por una interfaz de software protectora
definida

la interfaz protectora del software es parte del software
legalmente relevante

descripcion y definicion de funciones del software legalmente
relevante que se pueden ejecutar a través de la interfaz protectora
del software

descripcion y definicion de los parametros que pueden ser
intercambiados via la interfaz protectora del software
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Requerimientos

Procedimientos
de ensayo

APROBADO

FALLO

Observaciones

descripcion de funciones y parametros concluyente y completa

cada funcion y cada parametro documentados no contradicen los
requisitos de esta Recomendacion

instrucciones apropiadas para el programador de la aplicacién con
respecto a la calidad protectora de la interfaz del software

5522c

G.24

Identificacion del software

el software legalmente relevante esta identificado por una identificacion
de software

la identificacion del software:
e cubre todos los mddulos de programa del software legalmente
relevante y los pardmetros especificos de modelo, mientras el
instrumento esté4 funcionando

e es proporcionada facilmente por el instrumento

e selapuede comparar con la identificacion de referencia
declarada en la aprobacion de modelo

comprobaciones aleatorias para verificar si se generan las sumas de
comprobacion (firmas) y si funcionan segtn lo documentado

existe una pista de auditoria eficaz

Dispositivos

de almacenamiento de datos (DSD)

Existente I No existente [

553

G31l

DSD implementado con software embebido (examinar el software de acuerdo con G.1) SitI No [

DSD implementado con software programable/cargable
(examinar el software de acuerdo con G.2)

Si0 NoO

documentacion con toda la informacion relevante

5531

G.3.2

capacidad de almacenaje suficiente para el prop6sito previsto

datos almacenados y respaldados correctamente

descripcion adecuada de medidas para prevenir pérdida de datos

5532

G.33

almacenamiento de toda la informacidn necesaria para reconstruir una
operacion de pesaje ya realizada, es decir: bruto, neto, valores de tara,
simbolo decimal, unidades, identificaciones del juego de datos, nro. del
instrumento, receptor de carga, checksum / firma del juego de datos
lalmacenados (si aplica)

5.5.3.3

G.34

proteccidn de los datos legalmente relevantes almacenados, contra
cambios accidentales o intencionales

proteccidn de los datos legalmente relevantes almacenados, al menos
con una comprobacion de paridad durante la transmision al dispositivo
de almacenamiento

proteccidn de los datos legalmente relevantes almacenados, al menos
con una comprobacion de paridad en el caso de un dispositivo de
almacenamiento con software embebido

(5.5.1)

proteccion de los datos legalmente relevantes almacenados, al menos
por medio de un checksum apropiado o de un dispositivo de
almacenamiento de datos con software programable o cargable (5.5.2)

5534

G35

identificacion e indicacion de los datos legalmente relevantes
almacenados con un ndmero de identificacion

registro del nimero de identificacion en el medio de transaccion oficial,
por ejemplo: en la impresion

5535

G.3.6

almacenamiento automatico de los datos legalmente relevantes

5.5.3.6

G.3.7

Un dispositivo sujeto a control legal, imprime o muestra los datos

legalmente relevantes para su verificacion
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